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12 2 | Platine moteur duralumin
" 2 | Motoréducteur acier
10 1| Platine supérieure duralumin
9 8 | vis CHCM3-10 acier
8 1| Circuitimprimé Ecart_L_trous=103mm Ecart_P_trous=83mm époxyde (araldite) EP
7 12 | visCHCM3-6 acier
6 L acier
5 2 | vis HCa téton court M3-8 acier
[A 2 | Jante duralumin
3 2 | Bande de roulement butadiéne acrylonitrile (perbunan)
2 1| Platine inférieure duralumin
1 2 | Ballcaster acier -
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